
①装置とロボットの制御・監視の一元化で
タクトタイムを短縮し生産性向上

ロボットモジュールRM100

ソリューション

②ユーザ製作ロボットの開発工数削減

ソリューションを支える機能･性能

①ロボットモジュールRM100をマシンコントローラMP3300と組み合わせて
使うことができ、多関節ロボットを組み込んだ装置の一括制御ができます。

6軸垂直多関節
ロボット× 2台 RM-Config

②汎用ACサーボドライブ（Σ-7シリーズ）を自由に組み合わせてロボットを
設計していただけます。
コンフィグレーションツールRM-Configによりロボット制御に必要となる
機構パラメータの設定やチューニングを行うことができます。

ACサーボドライブ

専用ベースユニット
MBU-322
CPU,RM100,安全
モジュールを装着する
ためのユニットです。

CPUモジュール
CPU-302
ロボット制御関数を
処理します。

安全モジュール
SF2300
機械安全（STO）を
実現します。

ロボットモジュール
RM100
キネマティクス処理を
行います。


